



PuIse-phenomena on the Cams in Various Shapes 
Kaoru" OKUDA， Kinsaku W ADA 
(Received Oct. 15， 1968) 
Vibration problems caused by pulse-phenomena on the cams in various shapes 
are noteworthy especially for high speed machines. 
In this paper， the authors studied theoretical1y and experimentally this mo-
mentary pulse-phenomena in various吋camssuch as simple harmonic， cycloidal， 
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その速度は
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加速度は
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躍動のブj程式は
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0= 00のとき y = 1， Y = 0， y' = 0 
θ= 1800のとき y = 0， Y = 0， y' = 0 
この条件を代入して解くと次のようになる O
yコ 1 バーミト15(0:-y -6 (-~--J 
， A 、/A¥ f A¥4 
















y = Co +Cl(す)+C2(すr+C3(すy
+C4( +.)4+C付 Y+C6(去Y+C7(日
境界条件として
。=00のとき y = 1， y' =0， y' = 0 
y"= 0 
6=1200のとき y=O， y=O， y"=O 
y'"ニ=0 
を代入して，それぞれの方程式を求めると
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j = (ー O.0143sinx -O. 0044sin 2 x十0.0064sin3 x 
+0.∞79sin 4 x-0.003sin 5 x+ 0 sin 6 x) 
+C -0.0048cosx-0.0071cos 2 x-0.002cos 3 x 
+O.OOl1cos 4 x↓ 0.0022cos 5 x) 
300回転
j =CO.9841sinx+0.6966sin 2 x-0.2742sin 3 x 
-0.0992sin 4 x+0.0806sin 5 x十0.0392sin6 x) 
+Cー O.0653cosx -0 . 0045cos 2 x + 0 . 0470cos 3 x 
+0.0345cos 4 x+0.0129cos 5 x) 
500回転
j = C -1.8752sinx-1.2193sin 2 xー o.8592sin 3 x 
-0.8019sin 4 xー 0.7303sin5 x -O. 4665sin 6 x) 
+ C -1.1937cosx -O. 6378cos 2 xー o. 0982cos 3 x 
-0.085cos 4 x-O.0869cos 5 x) 
4-2サイクロイド曲線の躍動曲線
100回転，行程=151lm，θ。=1800
j = C 0 .0044sinxー O.0043sin2 x+0.0354sin 3 x 
-0.0077sin 4 x+0.0172sin 5 x-0.012sin 6 x) 
36 
+ (0. ool1cosx+O. oo41cos 2 x+O. 0022cos 3 x 
+0.0037cos 4 x -O. 0043cos 5 x) 
300回転
j = (0.5422sinx+0.0287sin 2x十1.8961sin3 x 
-O. 0992sin 4 x+O. 7886sin 5 x -O. 0157sin 6 x) 
+ (0.0902cosx+0.2必8cos2x-0.0627cos 3 x 
+0.0271cos 4 x-0.0464cos 5 x) 
5∞回転
= (-2.026sinx-0.5892sin 2 x+3.4124sin 3 x 
+1.8oo4sin 4 x+1.988sin 5x-0.5155sin 6 x) 
+ (1.3084cosx+0.5669cos 2x-1.2766cos 3 x 
-O. 5102cos 4 x -1.1823cos 5 x) 
4・3複合弦曲線カムの躍動
1∞回転，行程15111，80 = 1800 
j = (ー 0.0103sinxー 0.0028sin2 x-0.0076 sin 3 x 
-0.0062sin 4 x-0.0105sin 5 x-0.0056sin 6 x) 
+(ー 0.0085cosx+0.0111cos2 x +0.0054cos 3 x 
+0.004cos 4 x+0.0026cos 5 x) 
3∞回転
j = (0.1157sinx-0.2168sin 2 xー0.1019sin3 x 
+0.0992sin 4 x-0.213sin 5 x+0.2037sin 6 x) 
+ C1. 1796cosx -O. 873cos 2 x十0.0705cos3 x 
-0.0814cos 4 x+0.0175cos 5 x) 
5∞回転
j = (-1. 712sinx+2.0295sin 2 x+O.sin 3 x 
+0.452sin 4 x+0.5816sin 5 xーo. 1965sin 6 x) 
+C1.9384cosx+0.3118cos 2x-0.2455cos 3 x 
+0. 2268cos 4 x+0.1586cos 5 x) 
4・4 5次曲線カムの躍動
100回転，行程=15111，θ。=1800
j = (-0.002sinx+0.0004sin 2x+0.0299sin 3 x 
-O. 0064sin 4 x + O. 0424sin 5 x -O. 0083sin 6 x) 
+ (0. 0048cosx -0 .0052cos 2 xー0.0162cos3 x 
十O.∞71cos4 x -O. 0066cos 5 x) 
300回転
= (0.6375sinx+0.1201sin 2 x+0.3604sin 3 x 
+0.7417sin4玄ー0.3407sin5 x+O. 3683sin 6 x) 
+ (0 . 1998cosx -O. 2443cos 2 x+O. 9637cos 3 x 
-0.9589cos 4 x+0.4111cos 5玄〉
500回転
j =(ー 2.0167sinx十1.424sin2 x+3.4124sin 3 x 
-1. 5058sin 4 x+ 3. 1686sin 5 x+ 1. 0311sin 6 x) 
+ (0. 7936cosx -0 .9354cos 2 x -2. 6759cos 3 x 
+ 1. 3606cos 4 x -1. 0632cos 5 x) 
4-5 1次曲線カムの躍動
100回転，行程15111，80 = 1800 
j = CO.0022sinxー 0.0008sin2 x十0.0491sin3 x 
+0.0049sin 4 x+0.0179sin 5 x-0.0049sin 6 x) 
+CO.0001cosx+0.014cos 2 xー0.0037cos3 x 
-0.0057cos 4 x+0.01811cos 5 x) 
300回転
j = (ー 1.1592sinx-O. 0736sin 2 x -2. 3321sin 3 x 
-O. 0819sin 4 x -1. 1187sin 5 xー0.1473sin6 x) 
+ C O.0732cosx -O. 0709cos 2 x -O. 3682cos 3 x 
+0.0283cos 4 x+0.8617cos 5 x) 
500回転
j = Cー1. 3949sinx -0 .270sin 2 x -4. 8608sin 3 x 
+1.8495sin 4 xー2.7225sin5 xー2.9459sin6 x) 
↓(ー 0.5039cosx十0.326cos2 x-0.2946cos 3 x 
-0.652cos 4 x-0.1809cos 5 x) 
同一回転数における各曲線の躍動を比較してみるD
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